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Обосновывается необходимость разработки технологии автоматизированного планирования и оператив-

ного управления различными организационно-техническими системами. Раскрываются основные компо-

ненты технологии. Рассматриваются программные модули ядра интеллектуальной системы, реализую-

щие предлагаемую технологию.  
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К организационно-техническим системам относятся системы, на объектах которых про-

изводится принятие решений о выполнении действий, согласованных с действиями других 

объектов (систем) или направленных на координацию этих действий. Организационно-техни-

ческие системы (ОТС) имеют иерархическую структуру. Функционирование ОТС (производ-

ственные, строительные, медицинские, военные системы и ряд других) происходит в условиях 

неопределенности информации, обрабатываемой при принятии решений. Неопределенность 

информации может быть вызвана её неполнотой, избыточностью, недосто 
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верностью, нечёткостью и неточностью [1, 2]. Выделяются два вида условий неопределенно-

сти информации, соответственно, условия статистической и нестатистической неопределен-

ности [3]. В качестве условий статистической неопределенности обрабатываемой информации 

рассматриваются такие условия функционирования ОТС, при которых возможна многократ-

ная реализация одних и тех же решений (при фиксированных условиях обстановки), а также 

сбор и обработка статистической информации о ходе реализации этих решений. Для оценки 

решений принимаемых в этих условиях используются методические средства теории вероят-

ностей и теории полезности [4, 5, 6]. Условия функционирования ОТС при которых происхо-

дит непрерывное изменение обстановки, приводящее к уникальности принимаемых решений, 

соответствуют условиям нестатистической неопределенности обрабатываемой информации. 

Для оценки решений принимаемых в этих условиях используются методические средства тео-

рии возможностей [7, 8, 9]. 

Необходимо отметить, что на практике не существует организационно-технических си-

стем функционирующих в условиях статистической неопределенности обрабатываемой ин-

формации. Данные условия больше соответствуют условиям функционирования автоматиче-

ских систем управления. Основными условиями функционирования ОТС являются условия 

нестатистической неопределенности обрабатываемой информации (отсутствие или неполнота 

данных о действиях конкурирующей или противоборствующей системы, нечеткость заданной 

цели функционирования и ряд других). 

Наиболее важной проблемой, возникающей при управлении ОТС, является оценка реа-

лизуемости принимаемых решений на выполнение действий как при планировании, так и при 

оперативном управлении системой. Корректное решение данных задач неавтоматизирован-

ным способом невозможно в силу больших объёмов и неопределенности обрабатываемой ин-

формации при дефиците времени на принятие решений. Автоматизированное решение задач 

планирования и оперативного управления сдерживается отсутствием на сегодняшний день 

сформировавшегося подхода к разработке моделей оценки реализуемости решений, принима-

емых в условиях нестатистической неопределенности. Проведенные авторами исследования 

позволили разработать подход, который возможно положить в основу технологии автомати-

зированного управления ОТС, предусматривающего решение задач разработки плана пред-

стоящих действий, оценку хода его реализации и коррекцию в случае необходимости. В ос-

нове подхода к разработке моделей оценки реализуемости решений лежит ситуационный син-

тез моделей оценки возможностей системы по реализации мероприятий, соответствующих 

рассматриваемой ситуации её функционирования.  

Современные взгляды на проектирование автоматизированных информационных систем 

(АИС) предполагают решение задач разработки планов предстоящих действий, оценку хода 

их реализации и коррекцию. Однако, на сегодняшний день разговор о практической реализа-

ции данных задач в АИС не более чем декларация, что вызвано отсутствием сформировавше-

гося теоретического подхода к их решению и как следствие отсутствием технологии автома-

тизированного управления ОТС. Анализ функционала современных АИС для различных ОТС 

позволяет сделать следующие выводы: 

  



Балашов О.В., Букачев Д.С. Подход к разработке технологии автоматизированного планиро-

вания и оперативного управления организационно-техническими системами // Международ-

ный журнал информационных технологий и энергоэффективности. – 2020. – 

Т. 5 № 4(18) с. 21-32 
 

23 

 

• наиболее автоматизированными являются процессы доступа к данным и их пер-

вичной обработки, под которой понимаются процессы получения, передачи, хра-

нения и оценки достоверности данных; 

• открытость АИС различных ОТС имеет место на уровне данных и предполагает 

наличие жесткого программного обеспечения, предназначенного для первичной 

обработки данных по заранее оговоренным правилам; 

• отсутствует сформировавшийся подход к автоматизированной разработке планов 

предстоящих действий, обеспечивающий их «понимание» не только АИС объектов 

рассматриваемой системы, но и АИС других ОТС; 

• отсутствует сформировавшийся подход к автоматизированному решению задачи 

оценки хода реализации мероприятий ранее разработанного плана, и как следствие 

к решению задачи оперативного управления объектами ОТС в режиме жёсткого 

реального времени; 

•  отсутствует сформировавшийся подход к решению задач интеграции различных 

ОТС и их самоорганизации в критических ситуациях. 

В основе существующего подхода к разработке АИС лежит, как правило, использование 

программных модулей, состоящих из комплекса информационно-расчётных задач. Перечень 

этих задач формируется таким образом, чтобы максимально автоматизировать работу руково-

дителей на всех уровнях управления рассматриваемой ОТС. Сами задачи реализуются в виде 

«жёсткого» программного обеспечения, предназначенного для решения задач организации до-

ступа к данным, их первичной обработке, а также для моделирования прогнозируемых состо-

яний ОТС и её объектов.  

Для решения задач моделирования прогнозируемых состояний ОТС предлагается ис-

пользование экспертных систем, объединенных в системы поддержки принятия решений [10, 

11]. Однако на сегодняшний день не существует теоретических разработок, обеспечивающих 

создание системы, управляющей работой СППР, а также отсутствует подход к оценке реали-

зуемости принимаемых человеком решений в условиях нестатистической неопределённости 

обрабатываемой информации. Отсутствие данных разработок является основной причиной 

того, что существующие подходы к автоматизации процессов управления в ОТС не ориенти-

рованы на реализацию таких функций АИС, как разработка планов предстоящих действий, 

оценка хода их реализации и коррекция.  

Теоретические средства существующих подходов обеспечивают построение информа-

ционных систем, обеспечивающих решение первичной обработки информации и лишь ча-

стично её вторичной и третичной обработки. Вторичная обработка данных включает в себя 

процессы формализованного представления текущей или прогнозируемой ситуации функци-

онирования ОТС (или её объектов). Третичная обработка данных включает в себя процессы 

разработки планов предстоящих действий, оценки хода их реализации и коррекции. 

В существующих подходах к проектированию и функционированию АИС большое ме-

сто уделяется задачам доступа к данным и их первичной обработке. Современные сетевые 

технологии позволяют решить проблему информационно-технической совместимости, а 

также переносимости программного обеспечения в АИС (и между ними!) различных ОТС.  
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Современные технологии управления базами данных, ориентированные на сетевые техноло-

гии, позволяют решить проблемы репликативности и иноперабельности данных.  

Анализ современных информационных технологий (web-технологии; технологии созда-

ния приложений, реализующих программные компоненты для интернет- и интранет-сетей 

средствами языка Java; объектно-ориентированные технологии обработки данных и т.д.) по-

казывает, что возможности по решению задач первичной обработки данных явно превышают 

потребности, определяемые существующими подходами к автоматизированному управлению 

ОТС. Прежде всего, речь идёт о том, что современные информационные технологии не ори-

ентированы на решение задач автоматизированной разработки планов предстоящих действий, 

оценки хода их реализации и коррекции. Практическим выходом всех существующих инфор-

мационных технологий является организация оперативного доступа к данным и их первичная 

обработка. Несомненна высокая ценность этих технологий для пользователей в различных 

ОТС, однако эта ценность была бы еще выше, если бы эти технологии позволяли бы решать 

проблемы вторичной и третичной обработки информации. Можно выделить две основные 

причины сдерживающие развитие информационных технологий в указанном направлении. 

Во-первых, на сегодняшний день все вопросы связанные с решением задач разработки планов 

предстоящих действий, оценки хода их реализации и коррекции являются технологическим 

ноу-хау фирм-разработчиков АИС, что сдерживает решение проблем «открытости», «интегра-

ции» и «самоорганизации», возникающие при автоматизированном управлении. Второй при-

чиной является ранее упоминавшаяся проблема разработки моделей оценки реализуемости ре-

шений, принимаемых в условиях нестатистической неопределённости обрабатываемой ин-

формации. 

Вычислительные ресурсы современных ЭВМ позволяют автоматизировать процессы 

принятия решений при разработке планов предстоящих действий, а также оценке хода их ре-

ализации и коррекции. Формализация указанных задач предполагает обработку сложных ти-

пов данных (хронологические ряды, графические образы, мультимедийные данные, а также 

объединение различных типов данных), что позволяет с требуемым уровнем детализации 

представлять текущее или прогнозируемое состояние ОТС, а также выполняемые ею действия 

в памяти ЭВМ. План предстоящих действий отрабатываемый на некотором объекте ОТС пред-

ставляет собой множество данных, находящихся в различных базах данных, которые созда-

ются в процессе разработки плана. Логика размещения данных в базах данных определяется 

перечнем и приоритетностью управляющих решений, выполнение которых прогнозируется в 

каждой из множества ситуаций образующих структуру плана предстоящих действий. Количе-

ство и структура баз данных заранее неизвестны, что определяется нестатистичностью реше-

ний, принимаемых при разработке планов предстоящих действий.  

Предлагаемая технология автоматизированного управления должна обеспечивать разра-

ботку планов предстоящих действий, оценку хода их реализации и коррекции по алгоритмам, 

единым для объектов различных ОТС. Для этого требуется наличие на объектах ОТС интел-

лектуальных информационных систем (ИИС) с типовым ядром, состоящим из средств вторич-

ной и третичной обработки данных, которые работают по единым правилам. Основными эле-

ментами ядра предлагаемой ИИС является ряд программных модулей, показанных на рисунке 

1. К ним относятся: 
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• библиотека типовых программных модулей (ПМ); 

• модуль идентификации текущей ситуации,  

• модуль планирования; 

• модуль оперативного управления; 

• система обработки логики управления. 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

Рисунок 1 – Основные элементы ядра предлагаемой ИИС 

 

Модуль идентификации текущей ситуации осуществляет распознавание текущей ситуа-

ции и генерацию управленческих решений о выполнении действий, соответствующих этой 

ситуации. Основной задачей модуля идентификации текущей ситуации является управление 

механизмами идентификации текущих значений ситуационных признаков (МИТЗСП), кото-

рые являются элементами прикладного программного обеспечения. Основными задачами 

каждого такого механизма является идентификация текущего значения рассматриваемого си-

туационного признака и генерация управляющих решений, соответствующих этому значению. 

Под ситуационным признаком рассматривается некоторый фактор обстановки для идентифи-

кации текущего значения которого необходим анализ предметной области, соответствующей 

этому фактору. Проведенные исследования позволили выделить три группы ситуационных 

признаков: соответствующих внешним и внутренним факторам обстановки, а также функци-

ональным возможностям системы. К ситуационным признакам, характеризующим внешние 

факторы обстановки, относятся признаки, значения которых характеризуют состояние и дей-

ствия, совершаемые взаимодействующими и конкурирующими системами, а также признаки, 

значения которых характеризуют состояние окружающей среды.  

К ситуационным признакам, характеризующим внутренние факторы обстановки, отно-

сятся признаки, значения которых характеризуют состояние рассматриваемой системы и дей-

ствия, совершаемые её объектами. К возможностным ситуационным признакам относятся 

признаки, значения которых характеризуют текущие значения функциональных возможно-

стей системы, исходя из текущих значений ситуационных признаков первых двух групп. Пе-

речень возможностных ситуационных признаков определяется функциональным предназна-

чением системы.  
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Каждый МИТЗСП представляет собой экспертную систему, в задачу которой входит 

сбор и оценка неопределённости информации, необходимой для идентификации текущего 

значения ситуационного признака, идентификация текущего значения и генерация управляю-

щих решений, соответствующих этому значению. Оценка неопределенности информации со-

стоит в ее проверке на непротиворечивость, достоверность и полноту. Множество идентифи-

цированных значений ситуационных признаков в фиксированный момент времени образует 

текущую ситуацию. Иными словами, под текущей ситуацией понимается формализованное 

представление состояния рассматриваемой ОТС, процессов и условий её функционирования 

в фиксированный момент времени. Количество управляемых МИТЗСП может меняться, при 

этом одной из задач рассматриваемого механизма является предоставление человеку возмож-

ностей по компоновке структуры ситуации (определение количества рассматриваемых ситуа-

ционных признаков). С целью обработки в памяти ЭВМ ситуационных признаков, значения 

которых имеют различный физический смысл и размерность, ситуации представляются в виде 

нечётких множеств второго уровня [1, 12]. Под управлением МИТЗСП понимается активиза-

ция каждого из множества данных механизмов в соответствии с текущим значением его пери-

ода обновления.  

Модуль планирования предназначен для формирования вариантов целевой ситуации и 

вариантов планов. Основной задачей данного модуля является разработка рационального 

плана предстоящих действий и его формализованное представление в памяти ЭВМ.  

Необходимым условием разработки плана является наличие текущей и целевой ситуа-

ций. Идентификация текущей ситуации непрерывно производится соответствующим модулем 

ядра ИИС. Целевая ситуация представляет собой множество требуемых значений ситуацион-

ных признаков, соответствующих состоянию системы, в которое её необходимо перевести. 

Наличие текущей и целевой ситуаций делает возможным формирование структуры плана 

предстоящих действий, которое осуществляется механизмом формирования стратегии управ-

ления. Под стратегией управления понимается множество базовых (промежуточных) ситуа-

ций, отделяющих текущую ситуацию от целевой. В задачу пользователя должны входить 

только выбор объекта, его работ и ввод значений их параметров (рисунок 2).  

Таким образом, стратегия управления рассматривается как структура плана предстоя-

щих действий. При формировании стратегии управления может быть получено несколько ее 

вариантов. Каждый из этих вариантов может рассматриваться как структура одного из вари-

антов плана предстоящих действий.  

Разработка плана предстоящих действий состоит в последовательной отработке планов 

перехода системы из ситуации в ситуацию на «пути» из текущей ситуации в целевую. Для 

отработки таких планов активизируется механизм разработки плана перехода системы из од-

ной ситуации в другую. Каждый такой план представляет собой виртуальную модель прогно-

зируемых действий системы при ее переходе из одной ситуации в другую. Виртуальность мо-

дели состоит в том, что она представляет собой всевозможные комбинации различного рода 

реальных моделей, используемых при моделировании прогнозируемых действий системы и 

условий ее функционировании при переходе из одной ситуации в другую.  
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Рисунок 2 – Графическое представление плана работ 

 

Логические связи между реальными моделями определяются содержанием рассматрива-

емой ситуации, а также содержанием той ситуации в которую необходимо перейти. Так как 

функционирование организационно-технических систем происходит в условиях нестатисти-

ческой неопределенности обрабатываемой информации о состоянии системы и условий её 

функционирования, то эти связи заранее неизвестны и формируются непосредственно в про-

цессе разработки плана. Исходя из этого, до начала разработки плана предстоящих действий 

неизвестны модели реализации мероприятий, образующих содержание этого плана, а также 

количество, структура и объем баз данных, соответствующих этим моделям.  

Таким образом, количество и объем баз данных соответствующих некоторому варианту 

плана предстоящих действий определяется количеством ситуаций, образующих структуру 

рассматриваемого варианта, а также количеством и технологической сложностью управляю-

щих решений, обеспечивающих перевод системы из текущей ситуации в целевую. Структура 

используемых баз данных определяется содержанием рассматриваемых действий и формиру-

ется из структур эталонных баз данных, создаваемых на этапе проектирования ИИС и коррек-

тируемых в процессе её эксплуатации. Для обработки различных вариантов плана предстоя-

щих действий в состав механизма его разработки должны быть включены средства идентифи-

кации баз данных, соответствующих тому или иному варианту плана. 

Каждому из множества планов перехода системы из одной ситуации в другую, образую-

щих содержание плана предстоящих действий, соответствуют значения показателей, характе-

ризующих возможности и необходимость этого перехода. Таким образом, в результате разра-

ботки плана формируются распределения значений возможностей и необходимости перехода 

системы из текущей ситуации в целевую. Обработка данных распределений позволяет полу-

чить значения показателей, характеризующих возможность и необходимость достижения це-

левой ситуации. Предлагаемый подход к разработке планов предстоящих действий 
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предполагает реализацию механизма перепланирования по ситуациям, ситуационным призна-

кам и действиям с целью достижения требуемых значений возможности и необходимости до-

стижения целевой ситуации. 

Один вариант плана может отличаться от другого прогнозируемыми результатами дей-

ствий, стратегией управления и целевой ситуацией. Выбор наиболее рационального варианта 

производится в результате анализа значений показателей, характеризующих возможность и 

необходимость достижения целевой ситуации. Анализ этих же показателей лежит в основе 

алгоритмов оценки целесообразности сохранения стратегии управления и целевой ситуации в 

процессе оперативного управления системой. 

Модуль оперативного управления работает в ходе реализации плана и проводит оценку 

соответствия текущей ситуации соответствующей ей ситуации в ранее сформированном 

плане, и вырабатывает корректирующие решения. Он предназначен для решения следующих 

основных задач: сравнение текущей ситуации с соответствующей ей ситуацией в ранее сфор-

мированном плане; активизация модели ранее сформированного плана перехода системы из 

одной ситуации в другую; ситуативный синтез виртуальной модели плана перехода системы 

из текущей ситуации в требуемую; оценка целесообразности сохранения стратегии управле-

ния и целевой ситуации; интеграция системы с другими системами. 

Целью сравнения текущей ситуации с соответствующей ей ситуацией в ранее сформи-

рованном плане предстоящих действий является определение степени соответствия рассмат-

риваемых ситуаций и определения тех управляющих решений и ситуационных признаков ко-

торые вызывают это несоответствие. В случае выявления несоответствия производится кор-

рекция плана перехода из текущей ситуации в следующую. В случае необходимости может 

производится коррекция всего плана предстоящих действий или его отдельных фрагментов, а 

также корректироваться стратегия управления и целевая ситуация. В случае, если коррекция 

не нужна производится активизация модели ранее сформированного плана этого перехода. 

Под активизацией модели ранее сформированного плана перехода системы из одной си-

туации в другую понимается формирование в памяти ЭВМ виртуальных моделей реализации 

управляющих решений, образующих содержание этого плана, и их последовательное выпол-

нение в соответствии с логикой плана. При этом под выполнением понимается не только вы-

полнение моделей, но и практическое управление объектами системы (выдача команд управ-

ления, информационный обмен и т.д.). 

Ситуативный синтез виртуальной модели плана перехода системы из текущей ситуации 

в требуемую имеет место при выявлении несоответствия между текущей ситуацией и соответ-

ствующей ей ситуацией в ранее сформированном плане предстоящих действий. В зависимости 

от степени несоответствия может быть произведена коррекция моделей реализации одного 

или нескольких управляющих решений, образующих содержание плана перехода из текущей 

ситуации в другую, или заново разработан этот план. Процесс коррекции осуществляется че-

ловеком посредством активизации механизма разработки плана перехода системы из одной 

ситуации в другую. Основным отличием ситуативного синтеза подобных планов в процессе 

функционирования системы от выполнения этого же процесса в период планирования пред-

стоящих действий системы является дефицит времени, который приводит к невозможности 

формирования альтернативных вариантов плана перехода из текущей ситуации в требуемую 

и выбора рационального варианта. В случае выявления несоответствия между текущей 
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ситуацией и соответствующей ей ситуацией в ранее сформированном плане предстоящих дей-

ствий, помимо коррекции плана перехода системы из текущей ситуации в требуемую, произ-

водится оценка целесообразности сохранения стратегии управления и целевой ситуации. 

Оценка целесообразности сохранения стратегии управления производится посредством акти-

визации механизма формирования стратегии управления. Суть процесса оценки состоит в вы-

явлении возможного изменения стратегии управления, как множества базовых ситуаций, вы-

званного несоответствием текущей ситуации с соответствующей ей ситуацией в ранее сфор-

мированном плане. Необходимо выделить два крайних случая приводящих к необходимости 

изменения стратегии управления. Первый случай может быть вызван низкими значениями 

возможностей системы по ее переходу из текущей ситуации в требуемую при условии совпа-

дения значения ситуационных признаков в текущей ситуации со значениями этих же призна-

ков в соответствующей ситуации ранее сформированного плана. Второй случай имеет место 

когда текущая ситуация отличается от соответствующей ей ситуации в ранее сформированном 

плане по значениям ситуационных признаков. В результате оценки целесообразности сохра-

нения стратегии управления формируется стратегия управления соответствующая текущей 

ситуации. Формирование этой стратегии управления производится с использованием меха-

низма формирования стратегии управления. Изменение стратегии управления вызывает необ-

ходимость разработки нового плана предстоящих действий непосредственно в процессе функ-

ционирования системы. Необходимость изменения целевой ситуации может иметь место ко-

гда текущая стратегия управления не обеспечивает достижение целевой ситуации в виду от-

сутствия или низких возможностей системы по переходу из текущей ситуации в целевую. 

Система обработки логики управления предназначена для решения следующих задач: 

кодирование и декодирование логики обработки объектов данных; кодирование и декодиро-

вание логики плана предстоящих действий. В основе работы данной системы лежит объектно-

ориентированный подход к представлению данных. Выделяются три типа объектов данных: 

• данные, необходимые для использования реальных моделей, а также формализо-

ванное представление логики обработки этих данных; 

• атрибуты реальных моделей, количество и сложность которых определяется функ-

циональным предназначением объекта или системы (для ее пункта управления); 

• логика формализации виртуальных моделей (управляющий код).  

Любое данное рассматривается как объект данных первого типа. В случае, если объект 

данных первого типа является комбинированным (совокупность данных различного типа) 

этому объекту ставится в соответствие код логики обработки этих данных. Код представляет 

собой совокупность данных как объектов и их атрибутов, связанных определенными отноше-

ниями, характеризующими способ объединения этих данных. Данный код также представля-

ется в виде объекта данных первого типа.  

Объект данных второго типа имеет соответствующие атрибуты (могут рассматриваться, 

как объекты), позволяющие использовать некоторую реальную модель (как объект) при син-

тезе виртуальных моделей. В качестве атрибутов объекта данных второго типа могут рассмат-

риваться: имя реальной модели, ее размещение во внешней памяти, объем кода, имена и рас-

положение подключаемых баз данных и ряд других.  

Объект данных третьего типа представляет собой управляющий код, связывающий объ-

екты данных первого и второго типа определенными отношениями, формализующими 
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последовательность и условия манипуляции этими объектами при синтезе виртуальных моде-

лей. Помимо этого, объекты данных третьего типа имеют ряд атрибутов (объектов данных 

первого типа), формализующих основные элементы плана: план; объект-разработчик плана; 

перечень ситуационных признаков, необходимых для синтеза виртуальной модели плана 

предстоящих действий; виртуальная модель плана перехода системы из ситуации в ситуацию; 

виртуальная модель плана реализации управляющего решения; приоритетность, последова-

тельность и условия реализации управляющих решений; и ряд других. Синтез управляющего 

кода производится в процессе разработки плана предстоящих действий и его реализации.  

В задачу системы обработки логики управления входит отслеживание процессов разра-

ботки плана предстоящих действий и его реализации, формализация логики этих процессов, а 

также представление этой логики в виде управляющего кода (объекта данных третьего типа).  

Таким образом, виртуальный план предстоящих действий системы состоит из некото-

рого множества реальных моделей и множества объектов-данных первого типа, необходимых 

для создания виртуальных моделей реализации управляющих решений, образующих содержа-

ние плана, а также управляющего кода определяющего последовательность и условия выпол-

нения управляющих решений. Иными словами, во внешнюю память ЭВМ записывается не 

программный код виртуальной модели плана (хотя, в принципе, это возможно), а сравни-

тельно небольшой управляющий код и данные, необходимые для формирования виртуальной 

модели плана в оперативной памяти ЭВМ. 

Код логики обработки объектов данных первого типа, атрибуты объектов данных вто-

рого типа, отношения и атрибуты объектов данных третьего типа являются элементами одного 

языка описания логики управления. Данный язык предназначен для формализованного пред-

ставления логики разработки и реализации плана предстоящих действий. Таким образом, дан-

ный язык позволяет формализовать логику процессов планирования и оперативного управле-

ния. В основу разработки данного языка могут быть положены основные положения теории 

формальных грамматик и, в частности, КС-грамматик [13]. 

Управляющая система предназначена для управления работой ИИС. Основными ее за-

дачами являются управление процессами, оценка их приоритетности, контроль и управление 

вычислительными ресурсами. Под процессами понимается выполнение интеллектуальной 

системой определенных действий, связанных с разработкой и реализацией плана предстоящих 

действий, обработкой данных, управлением вычислительной аппаратурой, информационным  

 

обменом и рядом других действий. Управляющая система должна представлять собой сово-

купность логических механизмов, обеспечивающих решение указанных задач. Алгоритмы 

работы управляющей системы должны быть адаптивными к технической оснащенности объ-

екта (прежде всего конфигурацией и характеристиками вычислительной системы и системы 

передачи данных), а также к содержанию системного и прикладного программного обеспече-

ния.  

Таким образом, по сравнению с существующей, предлагаемая технология направлена на 

автоматизацию процессов планирования и оперативного управления. Целью разработки мето-

дологии является создание типовых программных компонент комплексов средств автоматиза-

ции управления, позволяющих автоматизировать и унифицировать процессы управления в 

АИС систем различного назначения. 

Основной идеей предлагаемой технологии является предоставление пользователю 
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возможностей по манипулированию действиями объектов в процессе планирования и опера-

тивного управления действиями объектов. В задачу пользователя должны входить только вы-

бор действия объекта (его названия) и ввод значений его параметров. В задачу ЭВМ должно 

входить: отображение моделируемой обстановки, выполнение необходимых расчётов, оценка 

и выдача данных о прогнозируемом качестве выполнения действия, формирование и выдача 

рекомендаций по изменению значений параметров или отработку действий других объектов и 

ряд других задач. 
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